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1，仿真系统：

由一套劲芯微 MCU 仿真器和 Keil C51 集成编译环境组成。可以对劲芯微的 MCU 产品进

行程序下载和仿真。

2，仿真软件安装：

2.1 安装 Keil C51 uvision4 及以上版本，确保 Keil C51 能正常使用；

图 1

3，驱动文件安装：

3.1 劲芯微 MCU 驱动文件可以从官网下载，或者与劲芯微进行联系及提供，驱动文件为

“Emu_jxw.dll”，如下所示：

图 2

3.2 驱动文件“Emu_jxw.dll”需要放置在 keil C51 软件的安装路径 BIN 文件夹，如图 3

所示：

图 3

3.3 keil C51 软件的文件夹里，双击“TOOLS”配置文件，如图 4 所示：

图 4
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3.4 通 过 配 置 内 容 为 “ TDRV9=BIN\Emu_jxw.dll ("JXV Driver") ” ， 编 辑 于

“TDRV8=BIN\UL2LPC9.DLL ("NXP LPC95x ULINK Driver")”的下一列，点击保存

后并关闭文件，如图 5 所示：

图 5

3.5 打开 Keil C51 软件，点击 ，在 debug 界面中，查看“Use:”内是否有“JXV

Driver”，若有，则说明驱动文件已经安装成功，如图 6所示：

图 6
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4，仿真硬件平台：

4.1 硬件平台由 MCU 仿真器、TYPE-C 数据线和 3 根杜邦线组成，TYPE-C 数据线连接电脑，

如图 7所示：

①：MCU 仿真器 ②：TYPE-C 数据线 ③：仿真板（MCU 芯片） ④：仿真引脚

图 7

4.2 仿真引脚说明如下所述，与仿真板或者 MCU 芯片的引脚一一连接，如图 8 所示：

1，GND:电源地；

2，SCLK：时钟输入；

3，SDAT：数据输出；

4，VDD:电源输入口，由于仿真器提供电源，故不连接。

图 8

①

②

③

④
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5，软件连接及仿真使用：

5.1 仿真器连接电脑，电源和编程指示灯会常亮显示，如图 9：

图 9

5.2 打开 Keil C51 软件，在 Debug 中，选择“JXV driver”驱动软件，点击“Settings”

按钮，弹出“Dx Emulator v1.0”提示框，如图 10：

图 10

5.3 点击“Search”按钮，显示 83，则为连接成功（显示 80、81、82 同样表示连接成

功），如图 11 所示：



温馨提示：

本文件属『深圳劲芯微电子有限公司』受控文件！未经许可，禁止复印！

第 6 页

图 11

5.4 点击“OK”按钮，并关闭“Options for Target＇Target1＇”对话框，如图 12

所示：

图 12

5.5 点击 按钮，进行仿真工作，如图 13 所示：
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图 13


